Aktives Auswuchten

MecBalancer MB 4002

Einsatzbereich

® Automatisches Auswuchten von
Schleifscheiben

® Auswuchten wahrend des
Betriebs

® Ausgleich von Betriebs-
unwuchten

® Erreichen hochster Laufruhe

o Uberwachung der Unwucht-
schwingungen

Beschreibung

Das aktive Auswuchtsystem

MB 4002 gleicht Rotorunwuchten
nach der Spreizwinkelmethode aus.
In dem rotierenden Auswuchtkopf
sind dazu zwei Ausgleichsgewichte
frei positionierbar auf der Drehachse
angeordnet. Stehen sich die
Unwuchten der Ausgleichsgewichte
gegentiber, hebt sich ihre Wirkung
auf.

Hofmann

Die volle Auswuchtkapazitat ist
erreicht, wenn beide unter dem glei-
chen Winkel wirken. Durch Einstel-
len auf spezielle Winkel kann inner-
halb der vorgenannten Grenzen jede
Korrekturunwucht nach Grofie und
Richtung erzeugt werden.

Das Einstellen der Ausgleichsge-
wichte erfolgt mit Hilfe von kleinen
elektrischen Stellmotoren, die im
Auswuchtkopf ebenfalls mitrotieren.
Zur genauen Positionierung der Aus-
gleichsgewichte wird die Motordreh-
zahl Uber ein Getriebe untersetzt.

Unwuchtkompensation

Hofmann.

Intelligent Balancing Solutions

Vorteile

©® Erhéhung der Produktqualitat
und Maschinenverfliigbarkeit

©® Permanente Schwingungsuber-
wachung

® Variante flr den platzsparenden
Einbau in die Spindelinnen-
bohrung

® Verschlei®frei durch kontaktlose
Energielibertragung

® Im Nassbereich einsetzbar

® Vorauswuchtprogramm

Die Energie zum Antrieb der Stell-
motoren wird Uber eine kontaktlose
und damit verschleif¥freie Energie-
Ubertragung realisiert. Dem eben-
falls im rotierenden Auswuchtkopf
befindlichen NONCON - Empfanger
gegendber, ist dazu ein feststehen-
der NONCON - Sender angeordnet.

Die Messinformationen - Rotordreh-
zahl und Schwingung - werden
permanent von einer Messelektronik
erfasst.

Funktionsschema MB 4002
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Liegt die Schwingung oberhalb vor-
gegebener Grenzen wird ein auto-
matischer Auswuchtvorgang durch
die Maschinensteuerung oder den
Bediener gestartet. Das entspre-
chende Einstellen der Ausgleichsge-
wichte erfolgt tGber die Ansteuerung
der Stellmotore.

MB 4002 wuchtet automatisch nach
einem iterativen Verfahren aus. Die
fir den Unwuchtausgleich
erforderlichen Positionen der Aus-
gleichsgewichte werden aus den
aktuellen Messdaten berechnet.

Messelektronik

Auswuchtebenen

Schwingungsaufnehmer

Drehzahlbereich

Schwingweg

Bedienfeld

Anzeige

I/O Schnittstelle

Abmessungen BxHxT
Abmessungen 19“-Einschub
Abmessungen Tischgehause

Netzanschluss

Gewicht

NONCON- Sender

Betriebsfrequenz

Ubertragungsabstand

Durchmesser x Lange

Messelektronik als 19“-Einschub
oder Tischgehause
Messelektronik mit separatem
Bedienfeld

Auswuchtkopfe in Sonder-
ausflhrung

Die Auswuchtkopfe sind in Flansch-,
Anbau- oder als platzsparende Ein-
bauversion erhaltlich. Zusammen
mit dem NONCON - Sender sind sie
voll im Nassbereich einsetzbar.

Ist die Rotorunwucht gréRer als die
Auswuchtkapazitat des Auswucht-
kopfes, erfolgt eine manuelle Vorab-
korrektur. Dazu bietet MB 4002 eine
entsprechende Auswuchtsoftware,
die das Spreizwinkelverfahren unter-
stutzt.
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1
300 - 100.000 1/min
0,01 -100 um
IP67, Tastatur mit Druckpunkt
4x20 LCD, beleuchtet
24V, 25 pol. D-Sub

482 mm x 134 mm x 300 mm
345 mm x 147 mm x 300 mm
115/230 V, 50-60 Hz, 80 W
ca. 6 kg

<10 kHz
bis 5 mm
75 x 30 mm

Auswuchtelektronik
Auswuchtkopf in An- oder
Einbauversion
Schwingungsaufnehmer mit
5 m Anschlusskabel
NONCON-Sender mit 5 m
Anschlusskabel
Betriebsanleitung

Hofmann
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Technische Anderungen vorbehalten!

www.hofmann-global.com
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